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SD100P系列交流伺服系统为我公司新一代经济型运动控制产品。它具有性能卓越，稳定性好、使用

简便等特点。可广泛应用于数控机床、电子加工设备、包装机械、印刷机械、纺织机械、工业机器

人、自动化生产等行业。实现快速精确的位置控制、速度控制、转矩控制。 

摩擦补偿

摩擦补偿功能降低机械传动中的摩擦力对运行效果影响，

根据运行的正负方向来进行不同的正负补偿值

振动抑制功能

1�机械共振抑制：

机械系统具有一定的共振频率，伺服增益提高时，

可能在机械共振频率附近产生共振，导致增益无法

继续提高，可通过转矩指令滤波和陷波器进行抑制

2：末端低频抑制：

若机械负载的端部长且重，急停时易发生端部振动，

通过低频共振抑制功能可以有效降低此振动

响应带宽高

响应带宽可达2kHz，大大提升了伺服性能

高精度编码器

搭配17bit磁编码器，

显著提升设备重复定位精度和绝对定位精度

惯量辨识

负载惯量比是伺服系统的重要参数，

正确的设置负载惯量比有助于快速完成调试

通过外部输入信号三环任意切换

可在速度/位置，速度/电流，位置/电流间任意切换

支持三种脉冲形式输入 

脉冲+方向，脉冲+脉冲，正交输入

伺服驱动系统

SD100P伺服驱动器



SD100    P - 2S - 3R0

额定输出电流

3R0:  3.0A

5R5:  5.5A 

7R6:  7.6A

SD100：

经济型伺服驱动器

产品类型：

P:脉冲型
电压等级

2S: 单相220V输入

2T: 三相220V输入

型号
尺⼨表（mm）

W H L

SD���P-�S-�R�

�� ��� ���SD���P-�S-�R�

SD���P-�S-�R�

SD���P-�T-�R� �� ��� ���

驱动器型号尺寸说明
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SD100P伺服驱动器

型号 SD���P-�S-�R� SD���P-�S-�R� SD���P-�S-�R� SD���P-�T-�R�

功率（W） 200 400 750 1000

额定输出电流（A） 1.8 3.0 5.5 7.6

最大输出电流（A） 5.4 9.0 14.0 18.0

输

入

电

源

主电源
单相AC200V-240V

-10%～+10%50/60Hz

三相,AC200V-240V,

-10%～+10%,50/60Hz

控制电源 母线取电
单相,AC200V-240V,

-10%～+10%,50/60Hz

环

境

温度 工作/贮存：0℃～55℃（环境温度45℃以上，每升高5℃，降额10%）/-20℃～70℃

湿度 工作/贮存： 90%RH以下(无结露)

大气压强 86kPa～106kPa

防护等级 IP20

再生制动 内置/可外置

反馈方式 标配17位磁编, 若需要其他编码器，可以定制

控制模式 位置、速度、转矩

数字输入
7个可编程输入端子(光电隔离)功能：伺服使能、报警清除、正转驱动禁止、反转驱动禁止、正转转矩限制、反转转矩限制、紧急停机、电子齿轮选择1、电

子齿轮选择2、位置偏差清除、脉冲输入禁止等

数字输出 5个可编程输出端子(光电隔离)功能：伺服准备好、报警、定位完成、速度到达、电磁制动器、转矩限制等

编码器信号输出 A±、B±、Z±差分输出

位

置

模

式

输入频率
低速：500KHz (差分输入)，200kHz (集电极输入);  

高速：4MHz (差分输入)

指令模式 脉冲+方向，正转/反转脉冲，正交脉冲

电子齿轮比 1～32767/1～32767

速

度

模

式

指令加减速 参数设置

指令来源 脉冲频率

转

矩

模

式

速度限制 参数设置

指令来源 内部转矩给定

监视功能 转速、当前位置、位置偏差、电机转矩、电机电流、指令脉冲频率、母线电压、模块内部温度等

保护功能 超速、过压、过流、过载、制动异常、编码器异常、位置超差等

通信 Modbus RTU

上位机接口 USB，支持参数读写、波形录制、在线升级
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控制端子

驱动器端子信息

端子说明信号名称 功能说明

通用数字量输入端子，COM+为输入公共端，

需配合外部24V 电源使用，

·若 DI为低 (0V) 有效，则 COM+接外部直流电源(12V~24V);

·若 DI为高(12V~24V)有效，则COM+接对应信号参考地

通用数

字输入

DI1

DI2

DI3

DI4

通用数字量输出端子

·PNP 输出时，DOx+接外部电源(12V~24V) DOx-接负载正端

·NPN 输出时，DOx-接对应信号参考地,DOx+接负载负端

通用数

字输出

编码器

信号输

入

针脚号

DI5

DI8

DI9

DO1+,DO1-

DO2+,D02-

DO3+,DO3-

DO4+,DO4-

DO5+,DO5-

PULS+

PULS-

SIGN+

SIGN-

PULLHI

COM+

9

10

34

8

33

30

12

7,6

5,4

3,2

1,26

28,27

38/41

36/43

37/42

39/40

35

11

数字输入1

数字输入2

数字输入3

数字输入4

数字输入5

数字输入8

数字输入9

数字输出 1±

数字输出 2±

数字输出 3±

数字输出 4±

数字输出 5±

脉冲输入正

脉冲输入负

方向输入正

方向输入负

脉冲输入公共端

数字输入公共端

·作为位置指令输入端子(仅位置模式有效);

·输入频率:

 低速: 500KHz(差分) ,200kHz(集电极)

 高速: 4MHz (差分)

SD100P伺服驱动器

PA+,PA-

PB+,PB-

PZ+,PZ-

21,22

25,23

13,24

编码器 A相差分输出

编码器 B相差分输出

编码器 C相差分输出

编码器

信号输

出

输出的A相脉冲和B相脉冲仍然是正交的，正转时A相超前于

B相90°反转时 B 相超前于 A相90°;

可任意整数分频；输出信号没有隔离。
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��法兰带抱闸

��法兰

F1M-20A30L1-A160

F1M-20A30L2-A160

220V F1M-40A30L1-A160

F1M-40A30L2-A160

F1M-60A30L1-A160

F1M-60A30L2-A160

型号输入电压 功率(W)L(mm) 抱闸

不带抱闸

带抱闸

不带抱闸

带抱闸

不带抱闸

带抱闸

200

200

400

400

600

600

73

102.5

90

119.5

107

136.5

编码器

17位磁编

17位磁编

17位磁编

17位磁编

17位磁编

17位磁编

注：若需要其他类型编码器，可以联系我方定制。

F1M - 40A  30  L1 -  A1 60
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

�� X ��= ���、A:X��,B:X�����A

��：����，��：����
��：����，��：������

L:���V，H:���VL

第�代伺服系列电机F�

H:⾼惯量、M:中惯量、S:低惯量M

�：⽆制动��：��动 �

A:磁编；B:光编
�：��位绝对值单圈
�：��位绝对值多圈
�：��位绝对值单圈
�：��位绝对值多圈

A�

��：��法兰
��：��法兰 
��：��法兰

��

名称符号

符号

符号

符号

符号

转⼦惯量

额定功率(W)

额定转速(Rpm)

交流输⼊电压

符号

符号

符号

制动器

编码器类型

电机法兰



��法兰带抱闸

��法兰

电机转矩特性

1.27

3.81

�
�

（
N

.m
）

0
转速（RPM）

60003000

连续动作�域

�时动作�域

��-转速�性

2.39

7.17

�
�

（
N

.m
）

0
转速（RPM）

60003000

连续动作�域

�时动作�域

��-转速�性

3.18

9.54

�
�

（
N

.m
）

0
转速（RPM）

60003000

连续动作�域

�时动作�域

��-转速�性

0.64

1.91

�
�

（
N

.m
）

0
转速（RPM）

60003000

连续动作�域

�时动作�域

��-转速�性

F1M-20A30L□-A160 F1M-40A30L□-A160

F1M-75A30L□-A180 F1M-10B30L□-A180

F�M-��A��L�-A���

F�M-��A��L�-A���
��*��mm

F�M-��B��L�-A���

F�M-��B��L�-A���

型号法兰尺⼨ 功率(W)L(mm) 抱闸
不带抱闸

带抱闸

不带抱闸

带抱闸

���

���

����

����

��.�

���.�

���.�

���.�

编码器
17位磁编

17位磁编

17位磁编

17位磁编

注：若需要其他类型编码�，可�联�我��制。
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SD100P伺服驱动器

动力线、编码器线型号说明

FM1  -0 075 0-3.0-F
① ② ③ ④ ⑤ ⑥

050:0.5、075:0.75、100:1.0、150:1.5

250:2.5、400:4.0、600:6.0...

③线径（mm�）

0:4芯航空插头

1:4芯安普插头

2:SC-MC6S-AC20-10插头（壁虎头）

④电机端插头类型

3.0：3m、5.0：5m...

⑤线缆⻓度

①动⼒线缆

②驱动器端插头类型

FM1：不带抱闸动力线缆

FM2：带抱闸动力线缆

O:U型线鼻、1：针型线鼻

F:一般柔性线缆   FS:一般柔性带屏蔽线缆

H:高柔性线缆      HS:高柔性带屏蔽线缆

T:拖链线缆          TS:带屏蔽拖链线缆

⑥线缆类型

FE1-0 0 0-3.0-H
① ② ③ ④ ⑤ ⑥

0:4芯线缆、1:6芯线缆(带电池电源线)

③线数

1:9芯航空插头

2:SC-MC7S-AB20-00插头(壁虎头)

5:9芯安普插头、6:7芯航空插头

④电机端插头类型

3.0：3m、5.0：5m、8.0:8m

10.0:10m、20.0:20m

⑤线缆⻓度

①编码器线缆

②驱动器端插头类型

FE1：不带电池编码器线缆

FE2: 带电池编码器线缆

0:1394插头、1:DB15插头、2:DB9插头

F:一般柔性线缆    FS:一般柔性带屏蔽线缆

H:高柔性线缆       HS:高柔性带屏蔽线缆

T:拖链线缆           TS:带屏蔽拖链线缆

�线缆�型

7

编码器线的外形尺寸

编码器线的外形尺寸



动力线的外形尺寸

带抱闸

无抱闸

SD���P-�S-�R�

SD100P-2S-3R0

SD���P-�S-�R�

SD���P-�S-�R�

SD���P-�T-�R�

适配驱动器电机型号 编码器线缆 电机动⼒线

FM�-�����-�.�-H
FM�-�����-�.�-H（带抱闸）

FE�-���-�.�-HS
（不带电�）

F�M-��A��L□-A���

F�M-��A��L□-A���

F�M-��A��L□-A���

F�M-��A��L□-A���

F�M-��A��L□-A���

伺服电机与驱动器匹配表

FM�-�����-�.�-H
FM�-�����-�.�-H（带抱闸）

FE�-���-�.�-HS
（带电�）

功率(W)

���

���

���

���

����

8 SD100P伺服驱动器



系统接线图

SD100P伺服驱动器9
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邮�    frecon@frecon.com.cn
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